Motoren

Einzelmotor
A

D‘ B® g

43 | sol 1 I v
x Aus
O m
@ An fur n Sekunden
@ An fur n Grad

‘@ An fir n Umdrehungen

beide Motoren

Hebelsteuerung

Leistung/ Dauer/
Geschwindigkeit Entfernung
(linker Motor A,
rechter Motor D)

Standartsteuerung

Bremsen/
auslaufen

Lenkung:
gerade
oder lenken




