Gyro — Sensor

A) Bu derste neler 6grenecegiz?

1. Gyro-Sensor nasil 6lgiim yapar

2. Gyro-Sensor ile nasil galisilir

3. Gyro-Sensorin suriiklenmesi ile ilgili problem

B) Aciklama

adl. Gyro-Sensor nasil 6l¢lim yapar

Gyro sensor aglilari derece cinsinden Olger.

Saat yoniinde ise “+” ’ tam tersiise “-“ <

[o1 ]

for example:

Sari blok
sensorin
degerini okumak
icindir.

Yesil blok ile sensoriin
degerini ekranda
gosterebilirsiniz.

ad2. Gyro-Sensor ile nasil ¢caligilir
a) basit gyro — saat yéniinde 90 derece don:

kalibre etmeniz gerekiyor.

Gyro sensorini bu 3 blokla Motor A ileri ve

motor B 30
hiziyla geriye

dogru gidecek.

Gyro sensori 77
° Olgtliglinde
motoru
durdurur.

Dongl, agiyi
saniyede 400 kez
derece olarak
Olgmek igindir.

Motoru
durdur.




b) basit gyro — saat yoninin tersine 90 derece don:

......................... A+Dj

g‘ -30~ 30

Gyro sensoriinii bu 3 blokla Motor A geri Gyro sensori Motoru
kalibre etmeniz gerekir (sadece ve motor B 30 77 ° 6lctuginde durd
sl ici hiziyla geri t uraur.
N3 gyro sensoril igin). ‘ motoru
gidecek. durdurur.

c¢) basit gyro —ileri git:

o1 )

Dongu 5
saniye
boyunca
calisir.

Sari blok Sensor degeri 0 ise
Gyro sensorini bu 3 blokla senssrtin robot ileriye dogru
kalibre etmer.Tiz.'g‘e‘rekir (sadece degerini okumak gider ve diger her bir
N3 gyro sensorii igin). icindir. deger robotu sola

veya saga cevirir.

ad3. Gyro-Sensor hareketsiz sayar (= drift)
EV 3 blogunu bagli olan gyro sensoriyle agarsaniz - dikkat edin! Gyro sensor, robot
acildiginda veya gyro kablosu baglandiginda otomatik olarak kalibre edilir. Eger robot
kalibrasyon sirasinda hareket ederse, jiroskop “o an” i¢in yanhs degeri “algilayacak” - bu da
sapmaya neden olacaktir!

Ne yazik ki, higbir gyro kalibrasyon blogu yoktur. Sensériin yeniden ayarlanmasi igin birkag yol
vardir.

Sadece “N3” jiroskopu icin program yazdik! Diger tiim gyro sensérleri igin http://ev3lessons.com
web sitesini okumalisiniz. Yukarida belirtilen linkte gyro arayiniz.




ad3. Kalibrasyon teknigi ile nasil diizeltilir

Donanim ¢oziimi: “donanim sifirlama”

Gyro hala ayni duruyor ise: Bagl kabloyu EV 3'teki fisten cekin ve tekrar takin.

Yazihm ¢6zimi: “yazilim sifirlama”

(Once kizildtesi sensoriin degerlerini okumalisiniz ve ayni portta jiroskopun degerlerini
okumalisiniz.)



