Zaros$anas jeb izvéles bloks
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Sis ir zaro$anas bloks, kura atkaribd no
nosacijuma tev jaizvélas, kada sensora
darbiba sekos.

Esam izvél&jusies zarosanas bloku, kas
saistits ar ultraskanas sensoru.

Ir 2 iespéjamas atbildes, TRUE (patiess) vai FALSE (nepatiess). Ja sensora sniegta atbilde

ir TRUE (patiess), tad robots darTs tas darbibas, kas atrodas zarosanas dala, kas apziméta

ar keksiti. Ja sensora sniegta atbilde ir FALSE (nepatiess) tad robots daris tas darbibas,

kas atrodas zarosanas dala, kas apziméta ar krustinu.
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Motori A+D strada, kamér
ultraskanas sensors nolasa
informaciju, ka attalums Iidz
objektam ir lielaks neka 40cm
(FALSE). Lidzko attaluma
mérijums ir mazaks (TRUE),
robots apstajas.




