Gaismas un krasu sensors

A) Ko tu iemacisies $aja stunda?
1. lzmantot krasas un gaismas sensoru
2. lzprast, ka gaismas sensors méra atstarojoso gaismu
3. Ka stradat ar gaismas sensoru

B) Skaidrojums

Ka gaismas sensors méra atstarojoso gaismu

Gaismas sensors méra atstarojoSo gaismu. Pievieno savam robotam gaismas sensoru 3.port3a, tad
tu varési ieraudzit ekrana sensora nolasitos datus.

Nosaki gaismas sensora radijumus, tam meérot atstarojosSo gaismu no dazadu krasu laukumiem.
leraksti skaitlus zemak esosaja tabula.

Krasa Atstarota gaisma
1 Melns
2 Balts
3 Sarkans
4 Zils

Apskati parauga esoso programmu un izmégini. Ja robots ieraugu zalo krasu, tas dodas uz
priekSu. Ja robots ierauga dzelteno krasu, tas apstajas un gaida 3 sekundes. Ja robots ierauga
sarkano krasu, tas apstajas.
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Linijsekotaja robota programma, izmantojot krasu sensoru:




Piemers:

Lai robots precizak sekotu lnijai, mums janosaka ta radijumi, ieraugot melno un balto krasu.

1. Melns=8

2. Balts=98

3. 8+98=106

4. 106:2=53

5. Jasensora noteikta vértiba bis vienada vai lielaka par 53, tas griezisies pa labi; ja krasu

sensora noteikta véertiba bis 0-8, tas sekos linijai.

A

Ja sensors ierauga
balto krasu (98 - 53),
tas griezas pa labi

Ja sensors ierauga
melno krasu (0-8), tas
dodas uz prieksu




Izmégini linijsekosanu art ar Sim programmam.




Uzdevums: lzveido linijsekotaju robotu, nofilmé ta kustibu un augsupladeé to vietné

https://padlet.com/ykanlioz/roboticgoeseurope

https://youtu.be/iflyk4WiaiQ

https://youtu.be/IplkMchOabc

Jautajumi:

1- Robotam nav vajadzigs krasu un gaismas sensors, lai sekotu linijai (Patiess / Nepatiess)
2- Gaismas sensors var mérit atstaroto gaismu (Patiess / Nepatiess)

3- Kas jadara, lai robots varétu sekot linijai bez gaismas sensora?

4- Kur lIinijsekosanu més varam izmantot realaja dzive?

5- Ka meés varam pievienot gaismas sensoru robotam?



